倒三角系統控制與討論
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本文是利用ADAMS(Automatic dynamic analysis of mechanical system)建構倒三角系統，並模擬其運動情況，且利用ADAMS可與MATLAB結合的功能，對系統加以控制，並分析與討論此系統之穩定性，以達到控制的需求。在此，因應ADAMS所輸入的變數為力的形式，本文將系統區分為馬達及倒三角二部份，以提供將控制馬達的電壓轉成ADAMS輸入的力。本控制器的設計是利用狀態回授(State feedback)的方法，配合MATLAB Simulink來模擬控制器。

